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Snadna
Intuitivni
Rychla




Jsme si védomi, ze autc
uz davno neni doméno
firem z automobilovéhc
Naopak. Takzvané ,kob
Castéji vyuzivaji i mensi
z rlznych odvétvi s rozdiln
pozadavky na narocnost ope
Presvédcuji nas o tom stovky

provozu z celého svéta, kterym
nase produkty denné& pomahaiji.

Snadna integrace, i ni ovladani
a rychla navratnos
patfi mezi hlavni
oranzové kolabor I rodiny.
Vybirat si muzete z mnoha modeld,
které se lisi velikosti, nosnosti

a funkcionalitami. At uz se jedna

o montaz, lakovani, nebo treba
tridéni materialu volné lozeného ¢

v bedné&, AUBO si s tim hravé poradi.







VYHODY AUBO — 8 DUVODU.
PROC S| BUDEME ROZUMET

Kolaborativni roboty AUBO se dokonale pfizpUsobi procestim ve vadem provozu. Bok po boku budou zaméstnancdm

pomahat dosahovat vysledkt rychleji, spolehlivéji a ve vyssi kvalité. At uzZ se jedna o stereotypni a Umorny Ukol, nebo

0 operaci, ktera je variabilni a ¢asto se méni.

\ Nizké pofizovaci naklady

% a rychla navratnost

A4
Roboticka ramena AUBO jsou 0 20 %
dostupnéjsi nez produkty konkurence.
To z nich Cinf skvélé partaky i do firem,
kterym se automatizace doposud vyhybala
predevsim kvUli vysokym pofizovacim
nakladdm. Nizka cena se ale neprojevuje
na vyuzitych technologiich a funkcich

- diky tomu dosahuje prdmérna navratnost
investice méné nez 120 dn(.

7~ N\ Snadna integrace
j\( do kazdého vyrobniho
/ procesu

Po Uvodnim zaskoleni je nasazeni kobota
do vasi vyroby otdzkou pouze nékolika malo
hodin. AUBO se prosté bude otacet presné
podle vasich predstav. Doslova.

/ Multifunkéni vyuZiti ve viech
@) i
—~ odvetvich

(OJN®)
At uz se jedna o baleni a paletizaci, obsluhu

strojd, nebo tfeba povrchové Upravy
vyrobkd, AUBO se stane nenahraditelnym
partakem. Nejvykonnéjsi je ve spojeni

s vasimi zaméstnanci, pro které
nepredstavuje zadné nebezpedi.

10101 Intuitivni programovani
v a ovladani

Velkou vyhodou kolaborativnich robott je
jednoduchost, diky niZ je mUzete naudit
pozadovanym uUkolim. Pomoci takzvaného
ruéniho vedeni robotického ramene se
kobot nauci pozadovany pohyb dokonale
kopirovat a vykonavat v tempu, které
urcujete vy. Charakter operace potom
mUzZete pomoci par dotykt zménit diky
ovladacimu panelu v cestiné.

&

Tridéni materialu,
takzvany bin picking
Specialitou téchto oranzovych dficd je
napriklad takzvany ,bin picking®, tedy
rozpoznavani objektd volné lozenych
Vv bednach, jejich tfidéni a nasledna
manipulace s nimi pomoci
robotického ramene.

PIna podpora systému ROS

Diky open source systému ROS Ize na roboty
AUBO napojit hardware vyrobcl dalsich
znacek. MUze se jednat napfiklad o auto-
nomni vozitka AGV, grippery, bin picking
systémy a podobné. Otevienost a podpora
systému ROS také umoznuje vytvaret
robotické systémy na miru, které jsou
dokonale integrovany do zakaznickych
systému pro fizeni vyroby. Pramysl 4.0 tak
pfestava byt pouhym pojmem a stava se
skutecnosti.

v v s

Odzkouseno v nejtézsich
podminkach

Nase oranzové koboty pomahaji zefektivnit
vyrobni procesy v nejprogresivnéjsi

a nejrychlejsi ekonomice svéta — v Ciné.
Zkusenosti predavame dal do Ameriky,
Némecka i Ceské republiky.

Vysoka bezpeénost a stabilita

VEechny koboty AUBO dostupné v CR prosly
certifikaci EN ISO 13849-1:2015 (PL=d, CAT
3), CE, UL, KCs, SEMI S2, tfida Cistoty 5 atd.
Podporovana je Level-10 detekce kolizi

a testovani bezpecnosti senzoru.

V pripadé vypadku napajeni paze nespadne,
roboty jsou tak bezpecné a stabilni za vSech
okolnosti. K dispozici je 16 bezpecnych
rozhrani vstup/vystup, diky nimz je AUBO
bezpecné i v pripadé selhani.
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u
SERIE

KOLABORATIVNI
ROBOTY

Kolaborativni roboty AUBO fady ,i“ s nosnosti od 3 do 20 kg mohou pokryt rdzné aplikace v kazdém odvétvi. Diky bohatym
moznostem konfigurace se rychle pfizpUsobi potfebam rdznych scénafrd pouziti. Jsou idedlni volbou pro zvyseni efektivity
vyroby a zavedeni nizkonakladového provozu.

MozZnosti vyuziti

3C, automotive, hardware a spotfebic¢e pro domacnost, sanitarni zafizeni pro kuchyné a koupelny, zdravotnictvi,
védecky vyzkum a vzdélavani, catering, maloobchod, chemické pfipravky pro kazdodenni pouziti a logistika

e ® Gsemi G

AUBO i3 AUBO i5 AUBO il10/il12

Nosnost: 3 kg Nosnost: 5 kg Nosnost: 10 kg /12 kg
Hmotnost: 16 kg Hmotnost: 24 kg Hmotnost 38,5 kg / 40 kg
Opakovatelnost: +0,02 mm Opakovatelnost: +0,02 mm Opakovatelnost: +0,03 mm

Dosah: 625 mm Dosah: 886,5 mm Dosah: 1350 mm /1250 mm




VLASTNOSTI A VYHODY

Q

Bezpecnéjsi Vyrobky prosly certifikaci EN ISO
13849-1:2015 (PL=d, CAT 3), CE, UL, KCs, SEMI S2,
tfida Cistoty 5 atd. VSechny zakladni ¢asti jsou
lokalizovany a je podporovana detekce kolizi

na urovni 10 a bezpeénostni testovani senzorl, takze
nenivyzadovana zadna dodate¢na ochrana.
PFesnéjsi S opakovatelnostijiz od £0,02 mm
Ize vysoce pfesné prace provadét nepretrzité

po dlouhou dobu, ¢imz se vyrazné zvysuje
vytéznost vyroby.

20 kg, jez mohou pokryt rdzné aplikace v kazdém
odveétvi a maji Sirokou skalu vyuziti.

Vice oteviené Otevienda systémova
platforma podporuje vice komunikacnich
metod: SDK a API. MUzZe navazat komunikaci
s rznymi perifernimi zafizenimi, jako jsou
nastroje na konci ramene, strojové vidéni

a mobilni roboty.

Jednodussi Roboty Ize ovladat mnoha
metodami véetné vyuky tazenim
robotické paze, urCovani jednotlivych
poloh pomoci soufadnic, planovani drahy
a offline programovani. Vizualni rozhrani
je jednoduché a snadno se s nim naucite
pracovat.

AUBO i16

Nosnost: 16 kg

Hmotnost: 38 kg
Opakovatelnost: 0,03 mm
Dosah: 967,5 mm

AUBO i20

Nosnost: 20 kg

Hmotnost: 63 kg
Opakovatelnost: +0,1 mm
Dosah: 1650 mm
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PRODUKTY — SEZNAMTE SE S NAS|
ORANZOVOU RODINOU

At uz hledate pomocnika pro drobné ukoly, nebo dfice pro ty nejnarocnéjsi vyrobni operace, z AUBO produktové fady
si vyberete. V sou¢asné dobé nabizime 6 modeld i3,i5,i10,i12,i16 a i20, které se lidi nosnosti, funkcionalitami a moznostmi

uplatnéni ve vasem provozu.

AUBO i3

Robot pro jemnou manipulaci

Vv mistech s omezenym prostorem
a vysokymi pozadavky na presnost
prace. Jedna se o nejkompaktnégjsi
model, ktery zabere jen malo mista,
ale zato zastane spoustu prace.

i3 v kostce:
e Dosah az 625 mm
* Automatizuje Ulohy do 3 kg

AUBO i12

Verze i12 nabizi podobné jako slabsi
i10 velmi zajimavy dosah, tentokrat
1 250 mm. Diky nému se také hodi
pro manipulaci s pfedméty na EUR
paletach. Oproti i10 nabidne o 2 kg
vySSi nosnost.

il2 v kostce:
e Dosah az 1250 mm
® Automatizuje ulohy do 12 kg

AUBO i5

Nejuniverzalnéjsi kolaborativni
robot schopny zastat Siroké
spektrum ukolU. PFi zméné vyroby
pro né&j vzdy najdete nové uplatnéni
nehledé na naro¢nost operace.

i5 v kostce:
* Dosah az 886,5 mm
° Automatizuje Ulohy do 5 kg

AUBO i16

Pokud potfebujete manipulovat

s bfemeny vyssi hmotnosti

(nez uil?2) a stac¢i vdm bézny dosah,
i16 bude ten pravy partak pro vas.

il6 v kostce:
° Dosah az 967,5 mm
° Automatizuje Ulohy do 16 kg

AUBO il10

Silak k pohledani. Model, ktery se
svou nosnosti a dosahem hodi pro
manipulaci s pfedméty umisténymi
na EUR paleté.

il0 v kostce:
°*Dosah az 1350 mm
° Automatizuje Ulohy do 10 kg

AUBO i20

Flexibilni kolaborativni robot
AUBO i20 prinasi jesté vice sily.
Tento oranzovy pracant si hravé
poradi se zatézi az 20 kg. Zaroven
nabidne nejvétsi dosah ze vsech
AUBO kobotd, az 1 650 mm.

i20 v kostce:
e Dosah az 1650 mm
° Automatizuje Ulohy do 20 kg




SPECIFIKACE — TECHNICKE DETAILY

AUBO i3

AUBO i5

e modularni kloubovy robot modularni kloubovy robot
Dosah 625 mm 886,5 mm

Nosnost 3kg S5kg

Hmotnost 16 kg 24 kg

Stupné volnosti 6 kloubt 6 kloubt

Opakovatelnost +0,02 mm +0,02 mm

Linearni rychlost

1,9 m/s (nastavitelna)

3,4 m/s (nastavitelna)

Certifikace

ISO 10218-1:2011, EN 60204-1:2006 + A1:2009,
ISO 12100: 2010, ISO 13849-1:2008, CE, TUV, KCs, NRTAC

ISO 10218-1:2011, EN 60204-1:2006 + A1:2009,
ISO 12100: 2010, ISO 13849-1:2008, CE, TUV, KCs, NRTAC

Instalace

Podlaha, zed, strop

Podlaha, zed, strop

VnitFni Fizeni

CAN sbérnice

CAN sbérnice

Konektivita na
zapésti

Digitalni 4/4, analogové 2/0, RS485

Digitalni 4/4, analogové 2/0, RS485

Elektrické napajeni

12V/24V,08A

12V/24V,08A

UzZité materialy

Hlinik, ocel, plast

Hlinik, ocel, plast

IP klasifikace

IP54

IP54

Rozsah kloubu

+360°

+360°

APLIKACE — AUTOMATIZACE, KTERA NEZNA HRANIC

Fantazii se meze nekladou! Roboticka ramena AUBO si poradi témér se vSemi vyrobnimi operacemi, na které si vzpomenete.

At uz se jedna o svarovani, premistovani, nebo dokonce tfidéni materiadlu volné lozeného v bednach (takzvany bin picking).

Diky jednoduchosti programovani a propojeni se systémy tfetich stran se automatizace stava opravdu nenaroc¢nou zalezitosti.

Pick & place

Pro mnohé firmy se
jedna o vstupni branu
do jejich digitalni

éry. Pfemistovani
materidlu nebo
hotovych vyrobku

z bodu A do bodu B
je stale nejrozsirenéjsi
vyrobni operaci.

Baleni a paletizace
Nechte roboticka
ramena AUBO balit
hotové vyrobky

do smrstovacich folii,
sestavovat krabice
a ty nasledné pinit
a skladat na palety.

Obsluha stroju

At uz se charakter
vasi vyroby méni,
nebo zUstava dlouhou
dobu stejny, roboticka
ramena AUBO
pomohou s obsluhou
i téch nejcitlivéjsich
stroja.

Vyrobni operace
PFesnost a preciznost
nejsou AUBO cizi.
Lepeni, nanaseni
pfesnych vrstev,
davkovani nebo
svafovani jsou dalsi

z mnoziny vhodnych
aplikaci kobota.

Inspekce kvality
Diky dokonalé
pfesnosti robotickych
ramen AUBO je
jednoduché najit

a vyradit vyrobky,
které nesplnuji
pfedepsané
standardy. Spolehlivé,
veas a pred expedici.

Logistika a tfidéni
AUBO koboty snadno
nahradi cely logisticky
systém. Vyskladnéni,
roztfidéni a rozmisténi
do poloh nutnych pro
vykon vyrobni dlohy
je specialitou téchto

oranzovych dficd.

Povrchové upravy
vyrobku
Kolaborativni roboty
AUBO bez namahy
zvladaji i ulohy, které
vyzaduji ¢astou
zmeénu vyuzitych
nastrojl, napftiklad
brouseni, lesténi nebo
tfeba odjehlovani.
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SPECIFIKACE — TECHNICKE DETAILY

Tve AUBO il10 AUBO i12
modularni kioubovy robot modularni kloubovy robot

Dosah 1350 mm 1250 mm

Nosnost 10kg 12 kg

Hmotnost 38,5kg 40 kg

Stupné volnosti 6 kloubu 6 kloubt

Opakovatelnost +0,03 mm +0,03 mm

Linearni rychlost 4 m/s (nastavitelna) 3,8 m/s (nastavitelna)

Certifikace 1ISO 10218-1:2011, EN 60204-1:2006 + A1:2009, ISO 10218-1:2011, EN 60204-1:2006 + A1:2009,
1ISO 12100: 2010, ISO 13849-1:2008, CE, TUV, KCs, NRTAC ISO 12100: 2010, ISO 13849-1:2008, CE, TUV, KCs, NRTAC

Instalace Podlaha, zed, strop Podlaha, zed, strop

Vnitfni fizeni CAN sbérnice CAN sbérnice

Konektivita na zapésti  Digitalni 4/4, analogové 2/0, RS485 Digitalni 4/4, analogové 2/0, RS485

Elektrické napajeni 12V/24V,08A 12V/24V,08A

UzZité materialy Hlinik, ocel, plast Hlinik, ocel, plast

IP klasifikace IP54 IP54

Rozsah kloubt +360° +360°

Dosah v mm '."
Nosnost v kg :



AUBO il6

modularni kioubovy robot

AUBO i20

modularni kloubovy robot

967,5 mm 1650 mm
16 kg 20kg
38kg 63 kg

6 kloubt 6 kloubt
+0,03 mm +0,1 mm

3,0 m/s (nastavitelna)

2,6 m/s (nastavitelna)

1ISO 10218-1:2011, EN 60204-1:2006 + A1:2009,
ISO 12100: 2010, ISO 13849-1:2008, CE, TUV, KCs, NRTAC

ISO 10218-1:2011, EN 60204-1:2006 + A1:2009,
I1SO 12100: 2010, ISO 13849-1:2008, CE, TUV, KCs, NRTAC

Podlaha, zed, strop

Podlaha, zed, strop

CAN sbérnice

CAN sbeérnice

Digitalni 4/4, analogové 2/0, RS485

Digitalni 4/4, analogové 2/0, RS485

12V/24V,08A

12V/24V,08A

Hlinik, ocel, plast

Hlinik, ocel, plast

IP54

IP54

+360°

+360°

PRISLUSENSTVI

Kontroler

Oviladaci panel

Kontroler zpracuje pozadovanou vyrobni Ulohu a rozhybe
robotické rameno presné podle vasich predstav.

Diky jednoduchému a intuitivnimu ovladani nastavite
Jjakoukoliv jednoduchou vyrobni tlohu v nékolika minutach.

Vsechny modely kromé i20: 390 x 370 x 265 mm

Rozméry 322mmx 236 mmx 45,2 mm

Vaha 2,56 kg (vCetné kabelaze)

IP klasifikace P43

Rozméry i20:410 x 390 x 285 mm

. V8echny modely kroméi20: 15 kg
Vvaha 20: 16 kg
Rozhrani API, plnd podpora ROS

Komunikace TCP/IP, Modbus — RTU/TCP

Digitalni 16/16 (+ 16/16 bezpe&nostni),

/o analogové 4/4, elektrické napajeni 24V, 3 A

IP klasifikace P43
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CERTIFIKACE

Spole¢nost AUBO se zavéazala poskytovat zdkaznikdm bezpeéné a spolehlivé kolaborativni robotické vyrobky. Viechny
koboty prosly certifikaci EN ISO 13849-1:2025 (PL=d, CAT 3), CE, UL, KCs, SEMI S2, tfida Cistoty 5 atd., coz zarucuje jejich
bezpelnost a spolehlivost po celou dobu jejich zivotnosti.
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O )
SERIE ,
I KOLABORATIVNI
ROBOTY

AUBO IS-SERIES - D@EDSTA\O/UJ EME NOVOU
VYLEPSENOU SERII KOBOTU AUBO

Spole¢nost AUBO v roce 2024 pfipravila novou sérii kolaborativnich robotl nazvanou iS. K dispozici je vylep$ena verze modelu
i10 a nové modely iS7 a iS35. Nabidnou mimo jiné vyssi ochranu proti prachu a vodé, niz§i hmotnost, zvyseni pocatecni
pfesnosti pohybu, zlepseni stability pfi nizkych rychlostech, zlep3eni procesu kalibrace kloubl a mnoho dalsich vyhod.

Rada vysoce vykonnych kolaborativnich robotd AUBO iS (tedy model( iS7,iS10 a iS35) nabizi nosnost 7 kg, 10 kg a 35 kg.
Mohou byt Siroce pouzity ve viech primyslovych odvétvich. Jsou vhodné zejména pro pfesnou vyrobu, lakovéni a v drsném &i
naopak choulostivém prostredi.

VLASTNOSTI A VYHODY

@ Modularni konstrukce, snadna vyména Koboty fady
AUBO iS maji integrovanou modularni konstrukci se Sesti
standardnimi moduly rGznych specifikaci, jez umoziuji
rychlou vymeénu a pohodInéjsi idrzbu a opravy.

@ Vyssi vykon, piesnost a efektivita Ve srovnani
s prfedchozi generaci doslo k celkovému zlepseni presnosti
v opakovatelnosti, absolutni pfesnosti a pfesnosti drahy,
pficemz rameno kobota pracuje vyssi rychlosti.

@ Nova konstrukce, vyssi iroven ochrany Nejvyssi pomér
zatizeni k vlastni hmotnosti mGze dosdhnout 1 : 3,2. Zakladni
komponenty byly optimalizovany pomoci novych fidicich
algoritmu. PIné uzaviend konstrukce umoznuje maximalni
uroven kryti IP68.

@ Kompaktni a flexibilni, Siroké pouziti Novy ovlddaci
panel vazi pouze 1 kg a podlahova plocha nové rozvadécové
skfiné se zmensila o 50 %. Standardné je dodavan
s multifunkéni koncovkou nastroje, coz umoznuje Sirsi
rozsah pouziti.

Ve

MozZnosti vyuziti AUBO iS7

Koboty fady iS jsou 3iroce pouZitelné v rdznych primyslovych Nosnost: 7 kg
odveétvich a jsou vhodné zejména pro presnou vyrobu, lakovani

Hmotnost: 21,5 kg
a zvlastni podminky, jako je drsné ¢i naopak citlivé prostredi.

Opakovatelnost: +0,02 mm
Dosah: 886,5 mm




AUBO iS10

Nosnost: 10 kg

Hmotnost: 36 kg
Opakovatelnost: +0,03 mm
Dosah: 1300 mm

Tlacitko pro vedeni
robotické ruky

|/O rozhrani

AUBO iS35

Nosnost: 35 kg

Hmotnost: 155 kg
Opakovatelnost: 0,05 mm
Dosah: 2100 mm
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NECO NAVIC

Nova inovativni konstrukce

® ZlepSeni presnosti absolutniho polohovani

® Zlepsena pfesnost trajektorie

* Nizsi vaha

O 30 % rychlejsi

® Pokrocila technologie fizeni pohybu

® Predvidani rychlosti + dynamické planovani

® Ochrana na Urovni IP67, navic mUze byt
zvySena na IP68 pridanim posilujiciho
rozvodu vzduchu

r\

VylepsSené viceucelové zapésti

* 1/O ovladani

e Tlacitko pro uceni vedenim robotické ruky
® Pfivod energie a RS485

Bezkonkurenc¢ni dosah a nosnost
* Nosnost az 35 kg

® Dosah az 2 100 mm

* Pfivod energie a RS485

SPECIFIKACE

Typ

AUBO iS7

Pocet otoénych kloubu 6

Dosah 886,5 mm
Nosnost 7 kg
Hmotnost 21,5kg
Primér montazni plochy @170 mm
Opakovatelnost +0,02 mm
Linearni rychlost <3.6m/
Primérna spotieba 200 W
Maximalni spotfeba 2 000 W
Teplota prostredi 0-50°

Vlhkost prostiedi 90 % (bez kondenzace)
Instalace Podlaha, zed, strop
IP klasifikace IP67 (Ize zvysit na IP68)

ISO 14644-1 Tfida Cistoty

5

Pohyb Pracovni rozsah | Maximalni rychlost
J1 Zzakladna +360° | 237,6%
J2 Rameno +360° | 2376°%
33 Loket +360° | 237,6%
34 Zapésti +360° | 296,3%
J5 Zapésti +360° | 296,3%
36 Zapésti +360° | 296,3%

PRISLUSENSTVI

Ovladaci panel

Model AUBO-IS-TP

Rozméry 254 x213,1 x 40,8 mm
Hmotnost 1 kg

IP klasifikace P43

Barva Oranzova + ¢erna

%



AUBO iS10

AUBO iS35

6 6

1300 mm 2100 mm
10 kg 35kg

36 kg 155 kg
@218 mm @425 mm
+0,03 mm +0,05 mm
<40 m/s <6,0 m/s
500 W 2 000 W

2 000 W 6 000 W
0-50° 0-50°

90 % (bez kondenzace)

90 % (bez kondenzace)

Podlaha, zed, strop

Podlaha, zed, strop

IP67 (Ize zvysit na IP68)

IP67 (Ize zvysit na IP68)

5

5

Pracovni rozsah | Maximalni rychlost

Pracovni rozsah | Maximalni rychlost

+360° | 178% +360° | 1487°%
+360° | 178% +360° | 1487 %
+360° | 237,6% +360° | 178%
+360° | 296,3% +360° | 296,3%
+360° | 296,3% +360° | 296,3%
+360° | 296,3% +360° | 296,3%

* Kazdy kloub ma rozsah +360 stupny, pficemz klouby 2, 3, 4 a 5 jsou softwarové uzamdeny na +175 stupiu. Na prani zékaznika Ize klouby 4 a 5
odblokovat, aby bylo mozné dosahnout plného rozsahu +360 stupny; klouby 2 a 3 vdak odblokovany nebudou.

Kontroler
Model AUBO-CB-IS (iS7, i510), AUBO-CB-IS-H (iS35)
Rozm 400 x 320 x 160 mm (iS7, i510),
y 400 x 320 x 240 mm (iS35)
Hmotnost 12,5 kg (iS7,510), 18 kg (i535)

Kabelaz robotu

5 m (pfizpusobitelny, max. 8 m)

Kabelaz zm
ovladaciho panelu
Napajeci kabel 5m

Komunikace

Ethernet, ModBus-RTU/TCP, Profinet (volitelné)

Rozhrani

SDK (C++/Python/JavaScript Windows + Linux),
podpora ROS/ROS2

Napdjeci zdroj

100-240V AC, 50-60 Hz

IP klasifikace

IP43

I/O port

Napajeni

Kontroler

Koncova pfiruba
nastroje

8 (uzivatelské) /

Digitalni vstup 8 (bezpecnostni) 4 (volitelné)
Digitalni vystup & ggggz‘rﬁgé ) 4 (volitelng)
Analogovy vstup 2 2

Analogovy vystup 2 -

RS485 1 1

Vystupni napéti 24V oVv/12V/24V
Vystupni proud 2 A (3 Amax)
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iS7

ROZMEROVE NAKRESY
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iS35 ROZMEROVE NAKRESY
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RYCHLOUPINACI RESENI PRO NASTEQOJE
K VASIM KOLABORATIVNIM ROBOTUM

Kompletni nabidka pfislusenstvi TripleA robotics je
dostupna v nabidce spolec¢nosti KINALI.

Vice na www.aubo.cz.




V Vd [ ] Ve
Manualni & automaticka
vyména nastrojl v jednom zafizeni

Patentovany mechanicky blokovaci mechanismus systému
WINGMAN™ umoznuje snadnou ru¢ni a automatickou
vymeénu nastrojl v jednom zatizeni bez potieby elektrické
energie nebo stlaceného vzduchu.

Manualni

T —
'
— —

Automatické
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Design & inovace

Systém WINGMAN™ byl vyvinut s ddrazem na design, funkénost a bezpecnost
a s ohledem na univerzalni koncepci, diky ¢emuz jde o nejuniverzalngjsi systém

pro vymeénu nastrojd pro koboty na svété.

Vlastnosti:

e Patentovany redundantni uzamykaci mechanismus

e Testovano podle bezpecnostni normy pro koboty ISO/TS 15066
® Automatické nastaveni vymeény nastrojd béhem nékolika minut
e Integrace s vétsinou kobotd a nastrojd

e Modularni prichodka

Specifikace:

e UZite¢né zatizeni: 33 kg (max. 100 kg)
e Opakovatelnost: 0,03 mm / +0,2 deg
e Vaha (po instalaci): 260 g

e \/ySka (po instalaci): 30 mm

e Material: Frézovany hlinik




iplef
Gg Tgb%tics

Moduly pro sani (prumér 22 mm)

Vzduchovy modul - zabudovany (primér 4 mm)

Elektrické moduly M8

PRUCHOZI prizpUsobivost

Systém WINGMAN™ pojme az 3 sady prichozich
modull, aby se zajistila konektivita mezi vasimi
oblibenymi koboty a robotickymi nastroji.

Vzduchové moduly (pramér 6 mm)

Elektrické moduly M12
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SYSTEM PRO RYCHLOU VYMENU NAS‘I;ROJLOJ
U VASICH KOLABORATIVNICH ROBOTU

SMARTSHIFT
robotics

Pomoci systému néstroju Smartshift Robotics mUzete svému preferovanému robotu pfidélit ,pas nastrojl*, a tak pridanim
libovolného nastroje podle viastniho vybéru vytvofit plné funkéni vyrobni linku s pouzitim pouze jednoho robota.

Systém Smartshift Robotics snizuje naklady na instalaci, pridava kazdému robotu hodnotu a zvysuje navratnost investic
do kazdé robotické bunky.

Montaz Povrchova uprava
Sroubovani a maticovani, vkladani, montaz Lakovani, lesténi, brouseni, vrtani
a polohovani a frézovani
Paletizace/baleni Testovani kvality
Tridéni, baleni, oznacovani a paletizace Testovani, kontrola a méreni
® 0 Ve Ve
Obsluha stroju PIna podpora systému ROS
CNC, vstfikovani, fezani, odlévani kov(, lisovani Laserové, ultrazvukové pajeni a bodové svafovani

Kompletni nabidka pfislusenstvi Smartshift Robotics je dostupna v nabidce spole¢nosti KINALI.
Vice na www.aubo.cz.




Mechanicka

pFiruba robota

Volitelny
adaptér

J
e
8

Slozeni:

® Master
e Drzak na roboticky nastroj

Mechanicka
elektricka

pFiruba robota

MozZnost:
8 pinli samec
Volitelny 8 pinl samice
adaptér 8 volnych vodicu
?I
\
\
~ -
Slozeni:
°

e Master s elektrickymi rozvody
e Drzak na roboticky nastroj
s elektrickymi rozvody

Mechanicka
pneumaticka

pFiruba robota

Volitelny
adaptér

U
<~

-
i 8

Slozeni:

® Master s pneumatickymi rozvody
e Drzak na roboticky nastroj

Funkce:

Ruéni nebo automaticka vymeéna
nastrojd tam, kde neni potfeba
vzduchu, vakua nebo elektrického
robotického nastroje.

Funkce:

Rucni ¢i automatickd vymeéna nastrojd
tam, kde je potfeba elektricky
roboticky nastroj nebo kombinace
mechanického a elektrického
robotického nastroje. Master

s elektrickym pohonem muzete

také pouzit s ¢isté mechanickym
drzakem nastroju.

Funkce:

Ruéni nebo automaticka vymeéna
nastrojl, kde je potfeba vzduch,
podtlak ¢i kombinace mechanického
a pneumatického robotického nastroje.
Pneumatické pouziti bez rozdélovace
privadi vzduch nebo podtlak pfimo

do robotického nastroje. Master

s rozvody lze pouzit také s Cisté
mechanickym drzakem nastrojU.
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Mechanicka
pneumaticka

pFiruba robota

Volitelny
adaptér

[
-
|

|
<.~

Slozeni:

® Master s pneumatickymi rozvody
e Drzak na naradi

e Rozdélovac

Mechanicka
elektricka
pneumaticka

pFiruba robota

MozZnost:

8 pinli samec

8 pinl samice

8 volnych vodic¢u

"D
|

Volitelny
adaptér

&,
g

|

Ry
e
i

Slozeni:

e Master s elektrickymi
a pneumatickymi rozvody
e Elektricky drzak naradi

Mechanicka
elektricka
pneumaticka

pFiruba robota

MozZnost:

8 pinl samec

8 pinU samice

8 volnych vodi¢a

=
4

Volitelny
adaptér

[

g

-
>

U
-
=
e

Slozeni:

® Master s elektrickymi

a pneumatickymi rozvody
e Elektricky drzak naradi
e Rozdélovac

Funkce:

Ruéni nebo automaticka vymeéna
nastrojl v pfipadé potieby
vzduchového ¢i vakuového
robotického nastroje nebo kombinace
mechanického a pneumatického
robotického nastroje. Rozdélovac
sméruje pneumaticky proud ven po
stranach a uvolnuje montazni plochu
robotického nastroje. Master s rozvody
Ize pouzit i s Cistym mechanickym
drzakem nastroju.

Funkce:

V pfipadé potfeby kombinace
elektrického a vzduchového nebo
vakuového robotického nastroje,
pfipadné kombinace mechanického,
elektrického a pneumatického
robotického nastroje. Pneumatické
pouziti bez pridchodt rozdélovacem
vzduchu nebo vakua pfimo

do robotického nastroje. Master

s elektrickym napajenim muze byt
také pouzit s pneumatickym nebo
gisté mechanickym drzakem nastroju.

Funkce:

Rucéni nebo automaticka vyména
nastrojd tam, kde je potfeba kombinace
elektrického a vzduchového nebo
vakuového napajeni robotického
nastroje nebo kombinace
mechanického, elektrického

a pneumatického robotického nastroje.
Rozdélova¢ sméruje pneumaticky
vystup po stranach a uvolfiuje
montazni povrch robotického nastroje.
Elektricky napajeny master Ize pouzit
také s pneumatickym nebo cisté
mechanickym drzakem nastroj.



DANSKY VYROBCE A DODAVATEL ROBOTICKYCH
BUNEK PRO VSECHNY TYPY AUTOMATIZACE

EasyRobotics

- we move your parts

EasyPedestal

Podstavec EasyPedestal od spole¢nosti EasyRobotics
je vysoce kompaktni a cenové vyhodné feseni, které je
urceno pro upevnéni jakéhokoli kolaborativniho robota
znacky AUBO.

EasyWork

Mobilni roboticka platforma EasyWork vyrobena pro

maximalni mobilitu robotl. Je idedlni pro predvadéni
pramyslové automatizace a snadno se vejde do kufru
vozu SUV.

EasyDesk

EasyDesk je univerzalni robotické pracovisté — kompaktni
a prostorna platforma se 3 rdznymi deskami: ,Tray" pro
obsluhu CNC strojt, ,Alu” pro montaz a kontrolu kvality

a ,Welding" pro robotické svarovani.

EasyPalletizer

EasyPalletizer je postaven na oblibeném prdmyslovém
designu a funkcich, které jsou u véech produktu
EasyRobotics uznavany pro jejich stabilni a robustni
konstrukci.
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EasyPalletizer Pro ProFeeder Alu

EasyPalletizer Pro, nova verze robotického paletizéru, ProFeeder Alu je flexibilni robotickd pracovni bunka
vychazi ze znamého prdmyslového designu a funkci s alu deskou vhodna pro montaz a kontrolu kvality.
spole¢nosti EasyRobotics. Je kompatibilni se vdemi znackami kobotd.
ProFeeder Tray ProFeeder S

Roboticka bunka ProFeeder Tray se sklada ze zakladniho Vyrazna robustni roboticka burka pro masivni vyrobni série.
modulu s 1 flexibilnim zasobnikem dilG uréenym pro Dokonale se hodi ke zkraceni doby cyklu, coz vede
manipulaci se véemi typy dild. k rychlému vystupu. Dodava se s 5 zasobniky.

® ot

ProFeeder X-XL ProFeeder X

PohodlIna a prostorna platforma pro kobota. Je schopna ProFeeder X je jedinecna sobéstacna zakladna kobota pro
manipulovat s dily o prdmeéru az 160 mm a zatizenim az vysokeé vyrobni série. Dodava se s moznosti 2, 5 nebo
90 kg na zasobnik. Dodava se se 2 nebo 5 zasobniky se 10 zasobnikd, coz? idedlné snizuje dobu cyklu a vede

systémem Airlock ¢i Mechlock. k rychlé vyrobé.



ProFeeder Flex ProFeeder Compact

ProFeeder Flex je stojan pro koboty, ktery umoznuje Roboticka platforma s velmi kompaktnimi rozméry. Je
flexibilni manévrovani po vyrobnich prostorach. Jedna snadno pfemistitelna a Ize ji pouZit na rdznych drovnich
se o vysoce kompaktni a flexibilni ProFeeder, ktery je sériové vyroby.

kompatibilni s roboty rdznych znacek.

ProFeeder Compact XL ProFeeder Compact robot
Prostorna roboticka burnka pro vyrobu vétsich sérii Jedinecné, sobéstac¢né automatizacni feseni s vestavénou
a skvélé feeni pro primyslovou automatizaci obsluhy fidici jednotkou, zasobniky (az 4 zasobniky) a velmi

CNC stroju s 5 zasobniky 780 x 620 mm. kompaktnimi rozmeéry.

EasyRohotics

- we move your parts

Za spole¢nosti EasyRobotics stoji Per Lachenmeier,
Anders Kjempff a Henrik Vesterlund Sgrensen. Spole¢né
maji vice nez 50 let zkuSenosti s navrhovanim, vyvojem
a vyrobou pokrocilych stroju pro pramyslové aplikace.

PrOFeeder Vsechny typy stroju a pfislusenstvi

Roboticka bunka ProFeeder se sklada z 1 zakladniho
modulu a 2 pohyblivych moduld se 2 flexibilnimi
zasobniky dill. Zasobniky na dily se automaticky vkladaji
a jsou navrzeny tak, aby pojaly védechny typy dilC. Vice na www.aubo.cz.

spolec¢nosti KINALLI.
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SKOLENT— NAVSTIVTE NAS SHOWROOM

Spole¢né si naprogramujeme jednoduché vyrobni operace,
seznamime vas se zakladnimi i pokrocilymi kolaborativnimi
funkcemi a na vlastni kGzi se presvédcite, jak se AUBO popere
i s témi nejnarocnéjsimi ukoly.

Vyuzijte AUBO vyhod i ve vasi firmé.
Radi vam poradime, jaka roboticka ruka AUBO je pro vas nejvhodnéjsi.
Budete prekvapeni, jak snadné je najit vyrobni operace

s navratnosti do jednoho roku!

Kontaktujte nas nize a domluvte si nezavaznou konzultaci zdarma.

Autorizovany distributor znacky AUBO v CR
Kinalisoft s.r.o. IC 27679721 +420778037847

Cejl 37/62, Brno 602 00 DIC CZ27679721 info@aubo.cz
www.aubo.cz




